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TYPOWANE WEZLY
JEDNOSTKA PINOLOWA PJR-AH

Jednostka pinolowa PJR — A H moze wykonywaé operacje wiercenia, wytaczania,
ewentualnie wycinania gwintow.

Opis wykonania podstawowego jednostki

Wysuwana hydraulicznie jednostka pinolowa znajduje sie w formie przesuwanej na korpusie
walca. Ttoczony olej jest doprowadzany do tylnego kotnierza korpusu. Z przedniej strony
skok pinoly jest ograniczony dwoma nastawnymi srubami oporowymi.

Wrzeciono wedtug normy DIN 69002 znajduje sie w przedniej czesci pinoli w fozyskach
kulkowych ze skosnym stykiem. Stozkowa wneka wrzeciona typu HSK-C dwedtug DIN
69063-1 jest wyposazona w czteropunktowg recznie sterowang tuleje mocujgcg uchwytéw
narzedzi. W tylnej czesci pinoli znajduje sie wat napedowy, ktory jest potgczony z
wrzecionem za pomocg sprezystego bezluzowego sprzegta. Wrzeciono jest uszczelnione
uzdatnionym sprezonym powietrzem.

Skrzynka przektadniowa z pasowg przektadnig i silnikiem elektrycznym napedu wrzeciona
jest przykrecona $rubami na tylnym koncu pinoli. W korpusie skrzyni znajdujg sie walcowe
tuleje, przez ktére przechodzg dwa kotki prowadzgce, wetkniete w tylny kotnierz korpusu
pinoli. Na tylnej ostonie szafy jest zamocowany wytgcznik stuzacy do kontroli przerwania
pasa (w razie przerwania pasa powstanie odchylenie pomiedzy zaprogramowanymi
rzeczywistymi obrotami wrzeciona).

Srodkowe doprowadzenie cieczy obrébkowej do skrawania
W razie potrzeby do tylnego konca watu zostaje przymocowane rotujgce doprowadzenie
cieczy obrobkowej do skrawania.

Pozycja robocza jednostki
Jednostka moze pracowa¢ w dowolnej pozyciji.

Parametry techniczne jednostki

Oznaczenie typu jednostki

PJR 80/125 A
hydrauliczna

PJR 100/125 A
hydrauliczna

Maksymalne wysuniecie pinoli [mm] 125 125
Srednica wrzeciona w tozyskach [ mm ] 45 45
Zakonczenie wrzeciona HSK-C 40 (alt. 50) HSK-C 50
Maksymalne obroty wrzeciona [min ] 8000 4500 (alt. 7000)
Nominalny/maksymalny/moment graniczny 25/43/86 40/60/120

na wrzecionie [Nm]

Silnik elektryczny

silnik elektryczny asynchroniczny lub sitownik

(dobiera sie wedtug wymaganych parametréw)

Sita poosiowa przy nacisku 6,3 MPa [kN] 10 16

Posuw minimalny [mm.min™] 20 12,5
0 g 7 o

Zuzgcu? cﬂeju na posuw 100 mm.min 0,206 0,346

[dm~.min~]

Ciezar jednostki [kg] ” 73 117

Uwagi:

1) moment nominalny.....przy trwatym obcigzeniu (zob. DIN 69002)
maksymalny moment....przy przerywanym obcigzeniu (moment nominalny sprzegta)

o Ze wzgledu na nieustanny rozwoéj dane przedstawione w szczegofach nie sg

zobowigzujgce, podstawowy typ mozna dostosowac do wymagan klienta.




moment graniczny......... obcigzenie graniczne (maksymalny moment sprzegta)

2) obliczone wartosci — zostang wyszczegdlnione po zwazeniu dla konkretnego silnika

Wymiary podstawowe i przytaczeniowe

wymiary w mm

Oznaczenietypu | 5y | g5 | p1 | p2 [ P | pga | W1 | W2 | L1 | L2 L3 | z
jednostki h6
PJR80/125A | 210 | 79 (gg) 165 | 125 | 80 | 103 | 350 | 70 | 852 | = |125
ilnik
PJR 100/125A | 272 | 79 | 50 | 205 | 160 | 100 | 147 | 373 | 81 | 572 | "™ ®|125

o MAX. Z
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9D4

-
#D3

1...wrzeciono 4...silnik elektryczny
2...pinola 5...wylgcznik koncowy
3...szafa napedu

- Inne typy: PJR-ANC

6...rotujgce doprowadzenie cieczy obrébkowej do skrawania

Ze wzgledu na nieustanny rozwoéj dane przedstawione w szczegofach nie sg

zobowigzujgce, podstawowy typ mozna dostosowac do wymagan klienta.




